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PROCESO DE GESTION DE FORMACION PROFESIONAL INTEGRAL
FORMATO GUIA DE APRENDIZAJE

1. IDENTIFICACION DE LA GUIA DE APRENDIZAJE

e Denominacién del Programa de Formacién: Tecndlogo en Mantenimiento Electrénico e
Instrumental Industrial

e Coddigo del Programa de Formacion: 224208

e Nombre del Proyecto: DISENO E IMPLEMENTACION DE UN SISTEMA DE CONTROL
SECUENCIAL.V -3. Cédigo: 1363213.

o Fase del proyecto: Planeacion

e Actividad de Proyecto: DISENAR LA ESTRATEGIA DE CONTROL MEDIANTE LOGICA
CABLEADA, LOGICA PROGRAMADA DEL PROCESO SECUENCIAL.

e Competencia: Corregir de un bien los sistemas electronicos e instrumental industrial, de acuerdo con
sus especificaciones técnicas.

¢ Resultados de Aprendizaje: Detectar fallas mecanicas que afecten un sistema electrénico y elaborar
procedimientos para la fabricacién, reconstruccién o reemplazo de sistemas electrohidraulicos,
electroneumaticos y mecatrénicos industriales, que permitan el alistamiento justo a tiempo.

e Duracién de la Guia: 150h

2. PRESENTACION

En los tiempos modernos, la automatizacién se ha convertido en un aspecto vital en los medios de produccién
ya que, sin ella, las empresas no podrian ser competitivas con los actuales estandares de calidad, precio y
volumen de produccion para satisfacer la demanda de productos de la sociedad actual.

Estas demandas involucran entre otras, una mayor fiabilidad, mayor seguridad en el desarrollo de un trabajo,
facilidad de instalacion y, en ciertos casos también facilidad en el mantenimiento de los diversos equipos y
elementos.

La automatizacion permite la integracion de diversas tecnologias que facilitan la realizaciéon de un sin nimero
de tareas necesarias para culminar la transformaciéon de una materia prima en un producto terminado o
parcialmente terminado. Unas de las tecnologias mas ampliamente utilizadas para automatizar maquinas y
procesos industriales, son la Neumatica y la Electro neumatica, cuyo uso se ha extendido a casi todos los
procesos productivos modernos.

En esta guia se trabajaran los conocimientos y habilidades necesarias para alcanzar los resultados de

aprendizaje propuestos, y adquirir la competencia requerida para analizar, mantener y corregir fallas
presentes en automatismos industriales que contengan PLC'’s.
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Fig. 1: Ambiente de formacion en Tecnologias Neumatica y Electroneumatica — C.E.A.I

3. FORMULACION DE LAS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

3.1. Actividades de Reflexion inicial.

o Identificar la importancia de la neumatica en los procesos industriales destacando sus
ventajas y desventajas

Observe el video “1 Introduccién a la neumatica” y “2 Aplicaciones de la Neumatica en la
industria alimenticia”:

1) ¢Defina con sus propias palabras para que sirve la neumatica en la industria?

2) ¢Por qué se considera la neumatica un tipo de energia?

3) ¢Considera usted que este tipo de energia es contaminante? Justifique.

4) Describa tres aplicaciones observadas en el video.

5) Nombre cinco tipos de industrias donde considere que se aplique la tecnologia neumatica.

6) Escriba la lista de saberes o conocimientos que se debe tener en cuenta para automatizar un
equipo o maquinaria con tecnologia neumatica.

Técnica de evaluacidon: Terminado el trabajo en equipo, se realizara un foro tematico donde se
socializaran las repuestas a la actividad planteada, el foro estara dirigido por el instructor, quién
hara las veces de moderador.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores.

Materiales: TV o video beam.

Tiempo: 2 hora.

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 persona seleccionadas al azar.

3.2. Actividades de contextualizacion e identificacion de conocimientos necesarios para el
aprendizaje.
e Verificar los aprendizajes previos a través de una prueba de conocimientos

Realice el test propuesto por el instructor dispuesto en la plataforma o en fisico. Termftiabb Ert¥dt
el instructor procedera a realizar una mesa redonda para resolver las dudas que se generaron.
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Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: Computador con acceso a internet
Tiempo: Evaluacion: 30 minutos.

Socializacion: 1 hora.
Modalidad: Individual.

Evidencia: Archivo con test resuelto en formato digital si se presentd en fisico, o puntaje asignado
por la plataforma si se realizé en computador.

¢ Identificar la importancia de la automatizacion en los procesos industriales destacando sus
ventajas y desventajas.

Responda con sus propias palabras las siguientes preguntas:

1) ¢Qué es la automatizacion industrial?

) ¢ Qué ventajas puede identificar en un proceso automatizado?

) ¢ Qué desventajas puede usted observar en un proceso automatizado?
)

Relacione las tecnologias que a su juicio se utilizan en un proceso industrial.

A WON

Técnica de evaluacidon: Terminado el trabajo en equipo, se realizara un foro tematico donde se
socializaran las repuestas a la actividad planteada, el foro estara dirigido por el instructor, quién
hara las veces de moderador

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 2 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

3.3. Actividades de apropiacion del conocimiento (Conceptualizaciéon y Teorizacion).
Determinar las caracteristicas técnicas de los elementos de accionamientos neumaticos
e Actividad 1. Fundamentos y principios basicos de la neumatica.

Identificar la fundamentacion fisica y principios bésicos de la neumatica mediante la lectura 'y
analisis de los siguientes documentos

- PDF: 1. Neumatica Basica FESTO

- PDF: 2 Introduccién a la Neumatica

- PDF: 3 Introduccién a la Neumatica V2

- PDF: 4 Fundamentos fisicos

- PDF: 5. Tabla de conversiones

- Video: 1 Principios y fundamentos de la neumatica.

- Video: 2 Fundamentos fisicos.

- Internet: Realice una investigacion sobre las Leyes de los Gases.

Técnica de evaluacion: Realice con su equipo de trabajo el taller “fundamentos”, presemipngeimi
bajo norma APA de acuerdo a la lectura y comprensién del material de apoyo suministrados para
el tema. Participe de la socializacion orientada por el Instructor para aclarar, compartir y definir las
ideas y conceptos del material tratado.
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Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 5 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

Actividad 2. Calculos basicos de los sistemas neumaticos.

Técnica de evaluacién: Resuelva con su equipo de trabajo los problemas planteados en el “Taller
de Calculos Basicos”. Para esto tenga en cuenta las diferentes formulas enunciadas al inicio del
taller, ademas de los conocimientos adquiridos durante la Fundamentacion Fisica.

Utilice el documento Tabla de Conversién de las unidades del S.1.(Sistema Internacional de
medidas) para hacer las conversiones de unidades y magnitudes. Durante la realizacion de la
actividad, el instructor acompanara y aclara las dudas que se presenten.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 5 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

Actividad 3. Sistema de generacién, tratamiento y distribucioén de aire comprimido.

Identificar las partes que componen el sistema del aire comprimido, desde la generacion hasta la
distribucion del aire Comprimido. Para esto apdyese en los siguientes documentos y videos:

- Video: Produccién y distribucién de aire comprimido

- Video: Preparacién del aire comprimido

- PDF: 1 Compresores y clasificacion

- PDF: 2 Compresores funcionamiento

- PDF: 3 Compresos vy sistema basico

- PDF: 4 Generacion del aire comprimido — Antonio Creus

- PDEF: 5 Aire comprimido, generacion, tratamiento, distribucién FESTO
- PDF: 6 Simbologia neumatica e hidraulica

- PDEF: 7 Simbologia unidad de abastecimiento de aire

- PDF: 8 Calculos sistema neumatico

Técnica de evaluacion: Resuelva con su equipo de trabajo los problemas planteados en el
“Sistema de generacion, tratamiento y distribucién de aire comprimido”.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 5 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

GFPI-F-135 V01
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Actividad 4. Caracterizacion de dispositivos neumaticos.

Caracterizar los diferentes dispositivos neumaticos segun parametros establecidos a través de las
siguientes especificaciones. Para realizar las diferentes tareas que se necesitan ejecutar por medio
de las valvulas y poder controlar los movimientos de los actuadores, debemos identificar y
caracterizar estos dispositivos, por lo cual se requiere analizar e interpretar con su equipo de trabajo
el documento Simbologia de valvulas y actuadores

Posteriormente identificara las caracteristicas propias de las valvulas leyendo y analizando el
documento Valvulas Neumaticas. Los actuadores neumaticos los podra caracterizar e identificar por
medio de la lectura y analisis del documento Actuadores Neumaticos.

Participe de la socializacion por el Instructor para aclarar, compartir, definir las ideas y conceptos
del material tratado.

Observe los videos para ilustrar el funcionamiento de los dispositivos. (ubicados en la ruta
INEUMATICA 1\ 03_Tarea-Dispositivos Neumaticos\CARACT_DISP_NEUM /videos Disp-
Neumat)

Técnica de evaluacion: Realice la caracterizacion de los dispositivos ubicados en el banco de
trabajo y un informe siguiendo las pautas del taller Caracterizacién del Banco de trabajo. Para la
caracterizacion de los dispositivos del banco, apdyese en las Fichas Técnicas que encontrara en los
siguientes documentos que de acuerdo al cajén podra identificar: Cajon 1, Cajén 2, Cajén 3 y Cajon
4

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 5 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

Actividad 5. Mando Neumatico.

Para realizar montajes y por consiguiente poder trabajar en sistemas con Mando Neumatico y
comprender su funcionamiento, se debe identificar la estructura, conexiones y denominacién o
nomenclatura de los componentes, por lo cual se requiere que a través de la lectura, analisis y
apuntes extraidos del material de apoyo Estructura y Nomenclatura de sistemas Neumaticos,
participe de la socializacién que orientara el instructor con ayuda de los videos Emisores de Sefal
y Estructura de un sistema de Control Neumatico para aclarar inquietudes y definir las pautas para
realizar la lectura y posterior disefio de planos de Circuitos de Mando Neumatico utilizando la
herramienta de simulacion FluitSimPneuma.

GFPI-F-135 V01
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V. Secuencia

Vacuostato

Ventosa

Marcha

Figura 2. Recogedora de pletinas.
Las pletinas pasan de una via de transporte oblicua a una cinta de transporte horizontal

Técnica de evaluacién: Del documento Laboratorio de Circuitos Basicos, siga las pautas indicadas
para realizar el informe acerca de los 19 circuitos ilustrados que debera simular y montar.

Para el manejo de la herramienta de simulacion FluitSimPneuma debe consultar los videos tutoriales
que encontrara en la ruta: NEUMATICA 1\04_Tarea-Mando Neumatico\FluidSIM-P_3.6, también el
archivo ejecutable para instalar. Debe presentar un informe escrito en normas APA y simulaciones
de los montajes.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 5 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.
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Actividad 6. Mando electro Neumatico (E/N).

Figura 3. Banco de valvulas Electroneumaticas

En circuitos Neumaticos donde se pueda ofrecer conmutacion en las valvulas de control a través de
corriente eléctrica y disponer de dispositivos eléctricos como pulsadores, relés y sensores, en
adelante se identificaran a este tipo de circuitos como Mandos Electroneumaticos.

Para determinar el buen funcionamiento de este tipo de circuitos debe identificar los dispositivos de
control que lo componen y para ello participe de la socializacion orientada por el instructor después
de la presentacion de los videos (Electroneum. aplicaciéon Industrial, sefiales, interruptores y
sensores, Presostato, relés, Electrovalv, Electrovalv mono — biest, servopilotaje, esquema eléctrico)
donde se evidenciara principios de funcionamiento y aplicacion de los dispositivos mas utilizados.

Consulte el documento Electroneumatica para identificar simbologia y estructura de los circuitos y
forma de conectar los sensores de proximidad que encontrara en los circuitos del taller. Con el
documento Fundamentos de sensores o detectores podra identificar su concepto y aplicacion
industrial.

Técnica de evaluacion: Siga las pautas encontradas en el documento Laboratorio Taller Mando
Electroneumatico y realice las simulaciones y montajes de los circuitos ilustrados. Para resolver el
cuestionario ahi descrito apdyese en el video Configuraciones E-N.

Para el manejo de la herramienta de simulacion FluitSimPneuma Eléctrico debe consultar los
videos tutoriales que encontrara en la ruta: \NEUMATICA 1\05_Tarea-Mando
Electroneumatico\videos TUTORIAL FLUIDSIM ElectroNeum

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores

Materiales: TV o video beam

Tiempo: 5 horas GFPI-F-135 V01
Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.
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3.4 Actividades de transferencia del conocimiento.

e Actividad 1. Implementacién de Mando Neumatico y Electro Neumatico (E/N) aplicando
Método Intuitivo.

Figura 4. Aplicacién neumatica.

En la industria existen maquinas y equipos que por necesidades del proceso deben ser automaticas
o autosuficientes, donde sea poca o nula la intervencion del operario. Por necesidad, a las maquinas
0 equipos existentes en un proceso determinado, se les debe reconfigurar o cambiar dispositivos que
hacen parte de ellas para automatizarlas. Es ahi donde interfiere el personal calificado necesario para
la repotenciacion o remano facturacion y poder de esta manera, redisefiar la operacion de la maquina
en ocasiones sin tener en cuenta reglas o protocolos para el disefio de los circuitos neumaticos.

Con su equipo de trabajo debe dar soluciéon a los requerimientos, aplicando los conocimientos
adquiridos de mando Neumatico y Electro neumatico, para disefar circuitos que permitan poner en
funcionamiento las maquinas o equipos asignados, bajo estos dos tipos de mando.

Técnica de evaluacion: Con su equipo de trabajo realice el disefio de un circuito Neumatico y
Electroneumatico por medio del simulador FluitSim que satisfaga la operacion de los proyectos
asignados. Presente un plano impreso de cada circuito en Formato Planos siguiendo la pauta del
Ejemplo Plano. Luego realice el montaje en banco del circuito de acuerdo al tipo de mando que
indique el instructor, Posteriormente deberan sustentar con su grupo de trabajo y explicar: el nombre
de la maquina, la forma de como realizo el desarrollo y la operacién de la maquina.

Los requerimientos de cada proyecto los encontrara en los documentos, Disefio 1, Disefio 2, Disefio
3, Disefio 4, Disefio 5 y Disefio 6 que se asignaran acorde a la identificacion del banco de trabajo.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores

Materiales: TV o video beam

Tiempo: 10 horas GFPI-F-135 V01
Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.
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e Actividad 2. Implementacion de Mando Neumatico y Electro Neumatico (E/N) aplicando
Método cascada.

En adelante las soluciones que se den para construir circuitos neumaticos de acuerdo al tipo de
mando que se necesite implementar, deben seguir las pautas que cada Método mencionado
requiere para seguir una secuencia de activaciones y desactivaciones de sefales en cierto orden.
Para el disefio de los circuitos Neumaticos implementados bajo un Método Secuencial, es muy util
recurrir a ciertos diagramas para llevar a cabo el buen desempeno de la operacién del circuito. Para
ello consulte este documento, Disefio de Diagramas de Funcionamiento circuitos Neumaticos y
utilice en adelante los diagramas descritos, para comprension de los requerimientos en maquinas o
solucion de secuencias.

Consulte con su equipo de trabajo los documentos Método Cascada y también Aplicacion de
Métodos Secuenciales y de este realice los ejemplos teniendo en cuentas las pautas que se deben
tener en cuenta para el disefio y desarrollo de un circuito Neumatico y Electroneumatico bajo Método
Cascada.

El desarrollo de las secuencias de activacion se pueden identificar y relacionar mas facilmente con
las sefales de entrada a través de los Graficos representados en Etapas y transiciones. En este
documento Estructuracion Mediante GRAFCET, identificara las bases para utilizar esta herramienta
y poder dar solucion a cualquier secuencia de activacion de cilindros dada o Automatismo a
implementar.

Para solucionar secuencias donde se requiere utilizar mas de dos cilindros siga las instrucciones de
Método Cascada Mando Neumatico con tres y 4 Cilindros.

Si se implementa un circuito Electroneumatico con Método Cascada verifique los pasos de las
indicaciones descritas en Método Cascada Electroneum — Pasos. Luego explore y analice el ejemplo
Método Cascada Electroneumatico 3 cilindros

Técnica de evaluacidon: Genere la solucién a los requerimientos que encontrara en la Guia del
Taller 8 Método Cascada. Siga las pautas ahi descritas para presentar las evidencias solicitadas.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 10 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

GFPI-F-135 V01
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e Actividad 3. Implementacion de Mando Neumatico y Electro Neumatico (E/N) aplicando
Método paso a paso.

Con el trabajo que realizo sobre la resolucion de circuitos Neumatico aplicando el Método Cascada,
podra en adelante entender mas facilmente el funcionamiento de procesos secuenciales que se rigen
bajo el funcionamiento de Tecnologia Neumatica.

Para poder dar solucién a requerimientos donde sea necesario manejar mas de 4 cilindros podra
aplicar el Método Paso a Paso pues este tipo de método permite aplicar la creaciéon de un grupo o
particién por cada Fase de movimiento como podra ver en el documento Método Paso a Paso
extendido 0 maximo o si lo prefiere también puede agrupar o particionar la secuencia como la venia
manejando como indica el documento Método Paso a Paso Minimo

Para crear circuitos aplicando este método pero E/N podra identificar la forma de desarrollarlos a
través del documento Método Paso a Paso Mando E/N

En este ejemplo Paso a Paso con Tres Cilindros, podra observar el desarrollo del disefio cuando se
presenta una secuencia con activacion de Fases simultaneas y repeticion de las mismas.

Técnica de evaluacién: Siguiendo las pautas de la Guia 9 Taller Método Paso a Paso realice la
solucién de las secuencias. Con la ficha del Mddulo Paso a Paso TAB y la pagina 3 del documento
Método Paso a Paso minimo desarrolle la solucién del punto 2 de la Guia Taller.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam

Tiempo: 10 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.

e Actividad 4. Soluciéon e Implementaciéon del proyecto Final mediante Mando Neumatico y
Electro Neumatico (E/N) aplicando el Método de Libre Eleccion.

Con su equipo de trabajo desarrolle la solucién al requerimiento planteado y de esta forma pueda
aplicar sus conocimientos, para realizar la ingenieria y crear un circuito Neumatico y Electro neumatico
que dé solucioén operativa para automatizar una Rectificadora Plana.

Técnica de evaluacién: A partir del conocimiento adquirido se requiere dar solucién a lo planteado
en documento Proyecto Final Automatizar una Rectificadora Plana. Realice los circuitos requeridos,
presente la secuencia, simulacion, Planos, Diagrama de mandos y GRAFCET.

Ambiente Requerido: Laboratorio con computadores
Materiales: TV o video beam
Tiempo: 15 horas

Modalidad: Conformar equipos maximos de 5 personas.
Ambiente requerido: Laboratorio de Neumatica

Materiales: Contactores, Motores, Reles, Sensores, Variadores de velocidad, transformadores, HEraiantad
varias, computadores, video proyector, Cable eléctrico, cinta aislante, cinta de enmascarar, terminales,
amarras plasticas, Cables con pomona, aceite
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4. ACTIVIDADES DE EVALUACION

Evidencias de Aprendizaje

Criterios de Evaluacion

Técnicas e Instrumentos de

Evaluacion

Evidencias de Conocimiento :

e Taller introduccion a la
neumatica

e Taller Calculo de una red
de aire comprimido

e Taller Caracterizacion del
Banco de trabajo

e electroneumaticos

e Evaluacion escrita de los
fundamentos y leyes de la
Neumatica.

e Evaluacion
funcionamiento
Neumaticos.

Evidencias de Desempeiio:

e Montaje y simulacién de
circuitos de mando
Neumaticos basicos.

e Montaje y simulacion de
circuitos de mando
electroneumaticos

e Montaje y simulacién de
circuitos con métodos de
mando intuitivo y
estructurado.

e Sustentacion del disefio
segun requerimiento de
los circuitos aplicando
meétodo intuitivo.

Evidencias de Producto:

oral
circuitos

e Informe Taller
introduccion a la
neumatica

e Informe Taller Calculo de
una red de aire
comprimido

e Informe Taller
Caracterizacién del Banco
de trabajo

electroneumaticos
e Informe de Laboratorio
montaje circuitos basicos
Informe laboratorio Montaje
circuitos electroneumaticos

e Propone estrategias de
control, garantizando el

funcionamiento del
proceso y de las
e maquinas Yy equipos

automatizados. Dibuja e
interpreta con criterio

técnico, los diferentes
componentes  fisicos,
mecanicos,

e eléctricos y electrénicos
de una maquina
automatizada, teniendo
en cuenta la

e simbologia y las normas
técnicas para el dibujo.

Formulacién de Preguntas
Cuestionario

lista de

Observacion 'y
chequeo.

Valoracion del producto.
Lista de chequeo.
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5. GLOSARIO DE TERMINOS

Actuador: Un actuador es un dispositivo capaz de transformar energia hidraulica, neumatica o eléctrica en la
activacion de un proceso con la finalidad de generar un efecto sobre un proceso automatizado. Este recibe la
orden de un regulador o controlador y en funcion a ella genera la orden para activar un elemento final de
control, como por ejemplo una valvula. Son los elementos que influyen directamente en la sefial de salida del
automatismo, modificando su magnitud segun las instrucciones que reciben de la unidad de control.

Automatizacion Industrial: La automatizacion industrial (automatizacion: del griego antiguo auto, ‘guiado por
uno mismo’) es el uso de sistemas o elementos computarizados y electromecanicos para controlar
magquinarias o procesos industriales. Como una disciplina de la ingenieria mas amplia que un sistema de
control, abarca la instrumentacién industrial, que incluye los sensores, los transmisores de campo, los
sistemas de control y supervisién, los sistemas de transmisién y recoleccién de datos y las aplicaciones de
software en tiempo real para supervisar y controlar las operaciones de plantas o procesos industriales.

Direccién IP: Una direccion IP es un numero que identifica, de manera légica y jerarquica, a una Interfaz en
red (elemento de comunicacién/conexién) de un dispositivo (computadora, tableta, portatil, smartphone) que
utilice el protocolo IP (Internet Protocol), que corresponde al nivel de red del modelo TCP/IP. La direccién IP
no debe confundirse con la direccion MAC, que es un identificador de 48 bits para identificar de forma Unica
la tarjeta de red y no depende del protocolo de conexién utilizando la red.

Direccién IPv4: Las direcciones IPv4 se expresan mediante un numero binario de 32 bits permitiendo un
espacio de direcciones de hasta 4.294.967.296 (232) direcciones posibles. Las direcciones IP se pueden
expresar como numeros de notacion decimal: se dividen los 32 bits de la direccion en cuatro octetos. El valor
decimal de cada octeto esta comprendido en el intervalo de 0 a 255 [el nimero binario de 8 bits mas alto es
11111111 y esos bits, de derecha a izquierda, tienen valores decimales de 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64 y 128, lo que
suma 255].

En la expresion de direcciones IPv4 en decimal se separa cada octeto por un caracter Unico ".". Cada uno de
estos octetos puede estar comprendido entre 0 y 255.

Ejemplo de representacion de direccion IPv4: 10.128.1.253

Lenguaje Ladder: El lenguaje Ladder, diagrama de contactos, o diagrama en escalera, es un lenguaje de
programacion grafico muy popular dentro de los autdmatas programables debido a que esta basado en los
esquemas eléctricos de control clasicos. De este modo, con los conocimientos que todo técnico eléctrico
posee, es muy facil adaptarse a la programaciéon en este tipo de lenguaje. Ladder es uno de los varios
lenguajes de programacion para los controladores l6gicos programables (PLCs) estandarizados con IEC
61131-3.

PLC: Un controlador légico programable, mas conocido por sus siglas en inglés PLC (Programmable Logic
Controller) o por autémata programable, es una computadora utilizada en la ingenieria automatica o
automatizacién industrial, para automatizar procesos electromecanicos, tales como el control de la maquinaria
de la fabrica en lineas de montaje o atracciones mecanicas.

Relé: El relé (en francés, relais, “relevo”) o relevador es un dispositivo electromagnético. Funciona como un
interruptor controlado por un circuito eléctrico en el que, por medio de una bobina y un electroimargre Reeiora
un juego de uno o varios contactos que permiten abrir o cerrar otros circuitos eléctricos independientes. Fue
inventado por Joseph Henry en 1835.
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Dado que el relé es capaz de controlar un circuito de salida de mayor potencia que el de entrada, puede
considerarse, en un amplio sentido, como un amplificador o acondicionador eléctrico. Como tal se emplearon
en telegrafia, haciendo la funcién de repetidores que generaban una nueva sefial con corriente procedente
de pilas locales a partir de la sefial débil recibida por la linea. Se les llamaba "relevadores".

Sensor: Un sensor es un objeto capaz de detectar magnitudes fisicas o quimicas, llamadas variables de
instrumentacion, y transformarlas en variables eléctricas. Las variables de instrumentacién pueden ser por
ejemplo: intensidad luminica, temperatura, distancia, aceleracion, inclinacién, presion, desplazamiento,
fuerza, torsion, humedad, movimiento, pH, etc. Una magnitud eléctrica puede ser una resistencia eléctrica
(como en una RTD), una capacidad eléctrica (como en un sensor de humedad), una tension eléctrica (como
en un termopar), una corriente eléctrica , etc.

Aire comprimido: Aire sometido a una presion superior a la atmosférica.

Accionar: Hacer que actue una fuerza, con preferencia para la inversién de una valvula, pudiendo ser esta
accion mecanica, eléctrica, neumatica o hidraulica.

Acumulador: Deposito en el que es almacenado el aire comprimido hasta una presion determinada, que
debe estar indicada.

Agua de condensacién. Humedad contenida en el aire, que precipita por disminucién de la temperatura o
por la accion de centrifugado.

Carrera. Trayecto recorrido por el émbolo entre dos posiciones.

Caudal. Volumen de gas o liquido que circula por una seccion determinada en una unidad de tiempo.
Cilindro. Aparato neumatico pura transformar la energia del aire comprimido en energia de movimiento.
Compresién. Disminucion del volumen del aire por la accién de la presion.

Compresor. Maquina de trabajo para la extraccion y compresion de medios gaseosos.

Estrangulacion. Contraccion constante o variable en una tuberia.

Filtro. Aparato para la limpieza del aire comprimido de las particulas de suciedad y separacién del agua de
condensacion.

Fuerza de accionamiento. Fuerza necesaria para accionar (invertir) una valvula.

Junta de rascador. Sirve para limpiar la suciedad en el vastago del piston de los cilindros.

Linea. Dispositivo para la conduccién de energia desde el punto de produccién hasta el consumidor. En la
neumatica se utilizan para esta finalidad tubos de acero, cobre y plasticos, asi como también mangueras de
goma y plastico.

Linea de mando. Linea para la transmisioén de la energia de mando.

Mandar. Accién sobre una funcién o una magnitud.

Mando directo. Modalidad de mando de valvulas neumaticas; la fuerza de accionamiento actua
directamente sobre mecanismo de inversion de la valvula.

Manguera. Enlace flexible para la conduccion de un material o de una energia desde la fuente de produccion
hasta el consumidor.
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